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B, Objectif B

~ Développer des méthodes de production d’informations
guantitatives et qualitatives pour
caractériser la ressource forestiere

= A différentes échelles (région - arbre)
= Répétables dans le temps

" Basées sur des données existantes, disponibles gratuitement
ou a bas prix




5,: Quelles informations, quelle echelle ?

. Echelle de production de I'information

- Pays |

_ . 7 politique forestiére
- Region )
- Massif )
- Parcelle } gestion forestiere

- Arbre




5,: Quelles informations, quelle échelle ? 4

; Informations a produire

- Surfaces forestieres et leur évolution

- Types d’occupation (types de peuplements, arbres hors forét)
- Caractéristiques dendrométriques (volume, diametre, hauteur, ...)
- Etat sanitaire

- Récolte de bois (surface, volume, ...)

- Infrastructures (desserte forestiere)




5,: Quelles sources de donnees ?

= Types de données

Données Type - Résolution Couverture
Spatiale Temporelle
Sentinel-1 radar 10 m 5 jours o
Sentinel-2 multispectral 10 m 6 jours o
Orthoimages multispectral 25 cm 1an Région
Drone-RGB RGB 10 cm - 1000 ha
Drone-multispectral multispectral 10 cm - 1000 ha
MMNH LiDAR 3D 1m 5 ans Région
MMNH photogrammeétrique 3D 50 cm 1 an Région

Orthoimages et MNH photogrammétriques : 2009, 2012, 2015, 2016
MNH LiDAR : 2014




5,: Quelles sources de données ? N

Sentinel 2 - 8 mai 2016 — 10 m




B, Quelles sources de données ?

Ortho 2016 — 25 cm
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s Quelles sources de données ?

MNH LiDAR 2014 — 1 m

Hdom estimée [m)

45

40

35

30

25

20

(Ve
.
o
RMSE=1,1m
:ll[! 15 26 zls slo 3|5 40

Hdom observée [m)

45



5,: Quelles sources de données ? N

MNH Hybride 2012 -1 m
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Quelles sources de donnees ?

Ortho RGB 2016 — 10 cm




5,: Quelles sources de données ! ]

MNH Hybride 2012 — 40 cm




Quelles sources de donnees ?

LiDAR — MINH — maxima locaux (= arbres)



» Approches methodologiques

2 approches dans la fourniture d’informations

- Pas d’info a priori sur la délimitation de la ressource
— cartographie d’occupation du sol

—> définition de 'occupation « forestiere »
—> imprécsion sur la surface totale et sur la classification
- Connaissance a priori de la délimitation de la ressource

—> description des peuplements au sein d’unités de gestion




B, Cartographie de I'occupation du sol B

. Cartographie des surfaces forestieres (Ardenne - 2015)

=3

2 Sentinel-2 (08/2015 & 05/2016)

+ MINH 2014
Précision globale : 90.3 % (n=4700)
Résolution 10 m




5,: Cartographie de I'occupation du sol
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4 Cartographie de I'occupation du sol 16

. Cartographie des coupes rases (Ardenne — 2015— 2016)

S2 - aolt 2015

S2 - aol(t 2016




B, Cartographie de I'occupation du sol

S2 - aolt 2015

S2 - aol(t 2016

Classes de surface des
coupes rases
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Description d’entités de gestion K

Données LiDAR aérien + modele dendrométrique

Web Service

estimation de la hauteur dominante (résineux)
estimation de la productivité

cartographlque [
-pour mieux connaitre

l
|
a1

£=/ la forét wallonne :

V&4

Le développement conjoint des SIG et de la technologie LiDAR offre
aux gestionnaires des perspectives nouvelles dans le domaine de la
caractérisation des ressources forestiéres. Exemple avec ForEstimator,
un nouveau plugin pour QGIS.

: — —
RESUME — —
——
——
Suite a isition par le Service public de originalité permet d’actualiser l'estimation a une date
re LIDAR de I'ensemble du ters re ré érieure & l'acquisition des données LIDAR.
. Ry
essence, date plantation Hdom, productivité
s awx gest orestiers de
jonn le plugin pré- uire facilemen cart ur dominante, n o
diction de la croissance de la hauteur dominante. Cette  de productivité des peuplements, etc. FO ret— N a t u re n 1 3 5

Avril 2015




4 Description d’entités de gestion B

| FORESTIMATOR : hauteur dominante, productivité
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B, Description d’entités de gestion

. FORESTIMATOR : variables environnementales

ForEstimator 2.0 (=]

Options Données Apropos |
+][-

i | Pente -PMNT

i | Miveau hydrique - MH

i | Miveau trophigue - NT

i | Apports d'eau - AE

i | Sous-secteurs radiatifs - 55R

i | Drainage - DR.A

i | Secteur écologigue - SEC

i | Affectation au plan de secteur - AFF




. FORESTIMATOR : variables

Drainage : « b » sur 99.8% de I'llot <——

MNH : mean = 29.8m; SD =9m <€——

Description d’entités de gestion

environnementales

@ Sans nom - ArcMap
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B, Description d’entités de gestion 2

. FORESTIMATOR : aide a la cartographie du parcellaire /4 FZIE
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B, Description d’entités de gestion

. FORESTIMATOR : aide a la cartographie du parcellaire

Pin sylvestre Feuillus Trouée
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5,. Description d’entités de gestion 2
|| Caractéristiques dendrométriques Y HORK

-~ & & »

Image RGB
résolution 15 cm




Description d’entités de gestion B

&> WORK

N\ Q IN PROGRESS

. Caractéristiques dendrométriques

W, .

g R !# ,
LA oy | i
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Hauteur

Image RGB, résolution 15 cm MNH, résolution 15 cm

'| Cime délimitée par segmentation
@ Maxima local du MNH

A Position réelle de I'arbre




5,: Description d’entités de gestion 26
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Volume sur pied
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B, Conclusions

- Sources de donnees
Sentinel-2 )
Orthoimages \ Echelle régionale
MNH LiDAR (résolution : 1-10 m, fréquence : 1-5 an(s))
MNH photogrammétrique | )
Drone-RGB Echelle locale
Drone-multispectral (résolution : 10 cm)
Sentinel-1

Approche multi-capteurs !
3D

Produits cartographiques globaux
Web services (Forestimator)
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